Modulador Trailer EBS E: Conexiones para cables y tuberias
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Instrucciones de instalacién
Racor “New Line” system Como conectar los cables
Adaptador de manguera 893 129 467 4 " wor Manguera esta 150 .
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acuerdo a DIN 74324, 73378 0 ISO con el racor para asegurar que la 300 mm
7628. insercion es completa.
— Longitud de las marcas de insercién — Controlar la conexion tirando de la tuberia R
Herramienta de desmontaje en ‘Ia tu_pen’a segun tabla de con una fuerza de gntre 20y 50 N que la
utilizacion e.g. tapa tuberia no debe salirse del racor. R>10x O

899 700 920 2
& — Para desmontar la tuberia es necesaria

una herramienta de desmontaje para
empuijar el racor. Siga la descripcién de
acuerdo al dibujo ‘Empleo de la
herramienta de desmontaje’.

— Las tuberias deben ser cortadas a
90°. Es permisible un maximo de
desviacion de 15°.

— Ajuste completo de la tuberia en la
parte inferior del conector.

Utilizacion de la herramienta

de desmontaje Tubo de Referencia Profundidad  Adaptador para manguera
poliamida de producto de insercion Referencia del producto
8x1 mm 828 251 008 6 20,5 mm -
12 x 1,5 mm 828 251 1126 25,0 mm 893 129 467 4
15 x 1,5 mm 828 2511156 27,0 mm -
16x2 mm 828 252 116 6 27,0 mm -

— La posicién de instalacién del conector ISO 7638 es de 0°
a 30° de inclinacién hacia abajo. De lo contrario el agua
puede penetrar en el area de contacto mientras
conectamos el conector.

— El cable deberia ser sujetado solo sobre elementos sélidos
no flexibles con una conexién rigida al aparato e.qg. el

— Los cables con extremo abierto tienen que ser sellados de

propio vehiculo. La sujecion de los cables sobre elementos
flexibles puede llevar a la rotura del cable y perdida de
estanqueidad.

forma separada o estar unidos en una caja estanca.
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